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1 Zasada dzialania

UPC jest uniwersalnym mikroprocesorowym przekaznikiem czasowym. Parametry
pracy urzadzenia zebrano w tablicy 1.

Tablica 1: Parametry pracy (wersja 110 V)

Parametr ‘ Symbol ‘ Min. ‘ Typ. ‘ Maks.

Napiecie zasilania Uz 60 V 110 V | 150 V

Pobér pradu 1z 1 mA - 9 mA

Opo6znienie T 100 ms | - ~ 11l h

Napigcie stykéw Up - - 250 VDC / 160 VAC
Prad stykow Ip - - 8 A

Napiecie wejscia aktywuja- | Urgra 18V - 150 V

cego

Prad wejécia aktuwujacego | ITra - - 5 mA

2 Tryby pracy
! —  Ponizej przyjeto nastepujace oznaczenia potozenia stykéw przekaznika wyjéciowego:
e OFF - dla pozycji w ktérej nie plynie prad cewki (potaczenie NC-COM)
e ON - dla pozycji w ktérej plynie prad cewki (polaczenie NO-COM)
2.1 EPW

Po wlaczeniu zasilania przkaznik jest w pozycji (OFF). Uruchomienie (ON) prze-
kaznika nastepuje na narastajacym zboczu sygnalu TRG. Przekaznik jest w pozy-
cji (ON) przez caly czas trwania stanu wysokiego sygnalu TRG. Na opadajacym
zboczu sygnatu TRG zostaje uruchomione odmierzanie czasu. Po uplynieciu czasu
przekaznik przechodzi do pozycji (OFF).

Rysunek 1: Przebiegi czasowe dla konfiguracji EPW

W przypadku wystapienia ponownej aktywacji wejscia TRG licznik czasu jest w
sposé6b ciagly zerowany az do zaniku aktywnosci sygnatu TRG (patrz rysunek 2).

2.2 EPZ

Tryb EPZ to przekaznik opdzniajacy. Po zalaczeniu napiecia zasilajacego przekaznik
jest w polozeniu (OFF). Nastepnie nastepuje zwloka czasowa po ktérej przekaznik
przechodzi do pozycji (ON). Stan ten utrzymuje si¢ az do wylaczenia zasilania.
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Rysunek 2: Przebiegi czasowe EPW - ponowne wyzwolenie
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Rysunek 3: Przebiegi czasowe dla konfiguracji EPZ
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3 Konfigurowanie przekaznika

Wybér trybu pracy oraz czasu zwloki odbywa sie poprzez zalutowanie zwor J1
do J6. Konfiguracja zwér odczytywana jest przez urzadzenie jednokrotnie podczas
wlaczenia zasilania.

Ustawienia zwor dla poszcegdlnych trybéw pracy i czaséw zwloki zamieszczono w
tabeli 2.

! —  Przy lutowaniu zwor nalezy stosowaé zabezpieczenia anty - ESD!
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Tablica 2: Ustawanie zwor (X oznacza pole zalutowane)

Nazwa konfiguracji \ T \ J6 \ J5 \ J4 \ J3 \ J2 \ J1

EPZ-1300MS 1300 ms

EPZ-1500MS 1500 ms X
EPZ-4500MS 4500 ms X
EPZ-5S 5s X | X
EPZ-8S 8s X

EPZ-10S 10 s X X
EPZ-20S 20 s X | X
EPZ-300S 300 s N | K| KX
EPZ-600S 600 s X

EPZ-800S 800 s X X
EPZ-950S 950 s X X
EPZ-2ST 2s X X [ X
EPZ-3S! 3s X | X

EPZ-4ST 45 X | X X
EPZ-6S! 6s X | X|K
EPZ-12S! 12's X | X |K|KX
EPZ-15S! 15 s X

EPW-1300MS 1300 ms | X

EPW-1500MS 1500 ms | X X
EPW-4500MS 4500 ms | X X
EPW-5S 55 X X | X
EPW-8S 8s X X
EPW-10S 10 s X X X
EPW-20S 20 s X X | X
EPW-300S 300 s X K | X | K
EPW-600S 600 s X X

EPW-800S 800 s X X X
EPW-950S 950 s X X X
EPW-2S! 2s X X X [ X
EPW-3S! 3s X X | K

EPW-4S! 4s X X | X X
EPW-6S! 6s X X | X | K
EPW-12S! 12's X X | X |K|KX
EPW-158! 15 s X | X

1 Nastawa dostepna tylko w urzadzeniach o numerach seryjnych VI13-AB-000W-0029 i wyzszych
(wyprodukowane po 2018 roku, wersja oprogramowania ukladowego 1.4).

rl55 / 7 marca 2019 UPC



Vi=sC 0O

4 Podlaczenie

Urzadzenie podtaczane jest pojedynczym, dziewieciopinowym zlaczem $rubowym
typu ARK (rozstaw 5 mm). Uklad wyprowadzen zostal udokumentowany w tablicy
3 (zacisk numer jeden znajduje si¢ po lewej stronie patrzac od strony wylotéw
terminali).

Tablica 3: Uklad wyprowadzen

Pin \ Symbol \ Opis

1 NC1 Styk normalnie zwarty pierwszej sekcji przekaznika
2 COM1 | Styk wspélny pierwszej sekcji przekaznika

3 NO1 Styk normalnie otwarty pierwszej sekcji przekaznika
4 NO2 Styk normalnie otwarty drugiej sekcji przekaznika

5 COM2 | Styk wspdélny drugiej sekcji przekaznika

6 NC2 Styk normalnie zwarty drugiej sekcji przekaznika

7 UZ Napiecie zasilania

8 TRG Sygnal wyzwalajacy?

9 GND Masa

2 Tylko w wersji EPW, dla EPZ - nie podtaczony

UPC
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Rysunek 4: Schemat eletryczny UPC

N3d s 4oquNN 1UoWwnN>o(g
73w 3dn 37111
aNo Qul = I D&Va
(9302ZaUSSd) Samﬁm:%m Vﬂ Nd-48/bb/bZANILLY
6-1Xx O 30007 09d(@I0Y/ 4348/81N1Id> ONS 7
su0 = 0> R asz/er | DA
- \V4 & €Yd(€EI0Y/BL/ELNIIDD =
30N 8T = <NOO ,.____r_sz_\asmﬁ @GI_I oH1/%EE ) © gy $9d»I0Y/%ISN/TIS/ 1L/4INIId) dueet
8-1x O 1 Bt . 0 GYd(§I0Y/00/0S IN/8730/GLINIId >IN
No@.ﬁz.ﬂ W T
™ d 3 489 80 94d(930Y/ 1SOW/0S /8 130/9 INIId)
3 o828 29d(2309/8830/dI1/2LN1Id> ®
N
N F 7 99d(IN10/ TT9LX/8INII) NG+
9-1x O > S Yu 8°g 71-U8 *9aWS9d £ 18d@IYLX/6LNIId>
J = 20 £ 28dLN03I/5830/81N1/B1INIId)
S-1X N = OO 7| €8dMa/L3S3/TILNII)
b-1X 2 8 mier [8 28 mulﬁ Y =3 el
2 ovean W T T | & e S °
e A 8y 73, SYTEI1
N S - 1201 1-EXO—(=—
D
1-xO 5 ] Ty LT
J = o) > Z-exO—
Z-1X = 3 =1 = ZhaLsu
§ o . ok 2 foseduer] [ V37 wuzg = 1
£-1X c, N Mizet [ 3 = 8 NN
. €13 1 veEaNSod 4UpR1 aNg
Q £0 T
~ Fbam\uJQNN FDQmI\mJ&N 4 w F:sm\u._JQNN
=] N9
X0 Mi/deer 410 L W oV Ty el LT | U Th
&Y 20ePNT  1iz7ga9  MZ/BAS ] L i
0°6-10J00s62d1
91°1 = xeug 191
60'Q = Ulwd
coadz il nbz+ NG+
9200'p = VW] futigeysatu Apawm Shq szow 7] ‘NIds(Am eu Jupg] obsuzdtweuad ye.g
0082 * Z =
¢o0'e = 11
a0n @G1 = Xxewn
0 x Z aan @9 = Jtin
===== N\ b2 ===== (\ BI] ====

5 Schemat elektryczny

UPC
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